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Correction

Exercice 01 : (4pts)
Le GRAFCET de point de vue PO.
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+ svsteme en fonctionnement ET vérins A rentré

ET vérin B sorti

ET piéce pyramidale contre le poussoir 2

+ svsteme en fonctionnement ET vérins A rentré
ET vérin B sorti
ET piece prismatique contre le poussoir 2
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Avancer le poussoir 2

Exercice 02 : (4pts)
Le GRAFCET de point de vue PC.
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Exercice 03 : (12pts)

Le GRAFCET de point de vue PO.

-

——Conditions initiales et présence plece

2 | Sortie tige vérin A ‘
0 ——Fin de sortie
3 || Recul tige vérin A et Sortie tige vérin B

—Fin de recul A et fin de sortie B( 0.5

Recul tige vérin B

—- Fin de recul B

Le GRAFCET de point de vue P

Mnémonique (Nom)
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3 |
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Langage LADDER par les bascules SR.

Désignation Adresse
Relai thermique de moteur 1 | RT1 10.0
Relai thermique de moteur 2 | RT2 10.1
Capteur S1 S1 10.2
Capteur S2 S2 10.3
Capteur S3 S3 10.4
Capteur S4 S4 10.5
Capteur S5 S5 10.6
Bouton poussoir STOP 10.7
Recul tige vérin A A- Q0.0
Sortie tige vérin A A+ Q0.1
Recul tige vérin B B- Q0.2
Sortie tige vérin B B+ Q0.3
Fonctionnement moteur 1 K1 Q0.4
Fonctionnement moteur 2 K2 Q0.5
Le programme en langage LADDER.
X1=X4.54+X2.X1 I
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X4 = X3.52.55 + X1.X4

. . %M0.3 %i0.3 %i0.6
ETAPE 4 et 5 ey

ETAPE
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Pour la programmation des sorties.
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