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Exercice (01) : Moteur synchrone à poles saillants sans amortisseurs.
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)La figure suivante représente le modèle du moteur synchrone à pôles saillants avec amortisseurs dans les axes (dq) :
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· Retrouver les équations de tension de chaque élément.
· Donner les équations des f.e.m
· Donner les équations des flux
· Remplacez les équations de flux et f.e.m dans les équations de tension.
· Ecrivez le système sous forme matricielle : [U]=[R][I]+[L][I]
Avec    :     u=[Uds Uqs Uf]T
· Mettez le système sous forme d’équation d’état : [I]
· Séparer la matrice [R] comme suit : [R]=[R1]+w[R2]
· Déduisez la forme finale de l’équation d’état [I]
· Dessiner le bloc de simulation du moteur synchrone à pôles saillants avec amortisseurs en écrivant les matrices nécessaires avec instructions de Maltab.
· Mettez l’alimentation du système (abcdq)
· Mettez l’alimentation et le modèle du moteur synchrone retrouvés en un seul bloc de simulation
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