République Algérienne Démocratique et Populaire
Ministère de l’Enseignement Supérieur et de la Recherche Scientifique
Université Mohand Akli Oulhadj-Bouira
Faculté des Sciences et Sciences Appliquées - Département du Génie Electrique
-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
 (
Série de TD n° : 06
.1
Modélisation et Simulation des moteurs asynchrones à cage d’écureuil.
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Exercice (01) : Démonstration de passage de (αβ) au (dq)
Pour la commande par orientation de flux, on utilisera la représentation des coordonnées polaires  au lieu de  :
 …………………………..(1)
…………………………(2)
Ainsi, les courants et les tensions de phases sont transformés comme suit :
…………(3)
…………(4)
A partir de (1), on peut conclure que :
………………………………..(5)
………………………………..(6)
1- Diviser le terme de Ce par et dans :

et exploiter (5), (6) et (3) pour avoir :

2- Démonstration de passage de : au , avec :
Remarque : Démarrer avec :  et exploiter (2), (5) et (6) pour avoir :

3- Dérivez l’équation (1), et exploitez (2), (3), (5), (6),  pour avoir :

4- A travers l’équation (3), dérivez l’expression de Id afin d’avoir :

5- A travers l’équation (3), dérivez l’expression de Iq afin d’avoir :

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
 (
1
)Année universitaire : 2019-2020                                           Module : TD Mod. et Sim. des Systs. Electromécs.
Semestre : 03                                                                          Enseignant : Dr. AIT ABBAS
