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Examen du Module : Asservissement et Régulation 

Exercice 01 :  
Donner quatre exemples des systèmes asservis en mécanique tout en précisant le 
paramètre régulé pour chacun des systèmes 

N° Description d’exemple          Paramètre Régulé 
01  

 
 

02  
 

 

03  
 

 

04 
 

  

 

 
Exercice 03 : 
On se propose d'utiliser la transformée de Laplace pour résoudre des équations 
différentielles.  

1. On considère l'équation différentielle  

     pour      
 
 
 
Soit y une fonction causale solution de l'équation dont on suppose qu'elle admet une 

transformée de Laplace F. Démontrer que F satisfait l'équation 
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Résoudre cette équation en décomposant F(p) en fractions simples. 
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_Corrigé_ 

Réponse 01 : 

Les quatre exemples des systèmes asservis en mécanique tout en précisant le 
paramètre régulé pour chacun des systèmes 

N° Description d’exemple          Paramètre Régulé 
01 Système de refroidissement dans les véhicules 

 
 

T° de l’eau de 
refroidissement  

02  
Le flotteur pour remplissage des citerne et bacs 
d’eau  
 

le niveau d’eau 
dans les bacs 

03  
Régulation du temps de mise en veille des TV 
 

Le temps de 
marche et d’arrêt  

04 
 

 
Le système anti démarrage des véhicules  
 

Coupure du 
courant électrique 

 

Réponse 02 :  

 

a- f(t)= eat  
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………….. 

b- f(t)= Cos(wt) 
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………

Cos (wt) = (eiwt+e-iwt)/2 

Après intégration on aura : F(p)= P/(P2+w2)  

eat  e-pt = e(a-p)t 

Après intégration on aura : F(p)= P/(P2+w2)  
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01 
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………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………….. 
 
 
 

c- f(t)= Sin(wt) 
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………….. 

d- f(t)=Sin2(t) 
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………….. 
Exercice 03 :  

 

Sin2 (t) = ½(1+Cos(2t)) et Cos (2t) = (e2it + e-2it)/2 

Après intégrationon aura : F(p)= 2/(P2+4)  

Sin (wt) = (eiwt-e-iwt)/2 

Après intégration on aura : F(p)= w/(P2+w2)  
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02 

01 
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