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Annexes

' ANNEXE D’HYDRAULIQUE H7

VIS D'ARCHIMEDE - CARACTERISTIQUES - DIMENSIONNEMENT

KB D diamétre extérieur de ’hélice  m
D d diamétre extérieur du noyau m
- N vitesse de rotation de-la vis trmn’
n  nombre de filets dela vis
= o angledinclinaisondelavis  °
p pasdel’hélice m
FP hauteur de remplissage m
H  hauteur géométrique de relevage m
U jeu fonctionnel entre l’augeetlavis mm
______ .
s |
W
.-——- taia = X
s
Ty
C .
H=8{P-F
5=d/D
c=p/D
coso=B/BL
A B
o |22°]26°128° | 30° 33°|35°|37°|40° .
5 | 0,404 |04 ]0,5]|0,5 0,5]0,5 0,6 Evaluation du coefficient de debit p
4 | 6 5 3 ~pour n =3 (cas le plus fréquent)
s 11211211211 10,808 0,810,8

Valeurs de 6 et ¢ en fonction de l'angle o
Expression du débit réel : Q. =L15 .p.N.D3

avec Q:en m’.s7

N en tr.mn’
D enm 4
. . . i . 50
Vitesse de rotation optimale d'une vis : N = —
D3

avec N en tr.mn’
D enm
0,4 0,5
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