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Objectifs de l’enseignement: 

Maîtriser les différents types de commande des entraînements à vitesse variable 

 

Connaissances préalables recommandées: 

Machines électriques, modélisation des machines, électronique de puissance, notions de mécanique, 
asservissement et régulation. 
 
Contenu de la matière: 

 
Chapitre 1. Notions de base                   (3 Semaines) 

Moteur à CC à excitation indépendante, caractéristiques statiques et dynamiques, principes de réglage 
de la vitesse, commande des moteurs à CC, commande du couple, commande de vitesse. 

 
Chapitre 2. Commande des convertisseurs statiques              (3 Semaines) 

Technique MLI, technique SVM. 
 
Chapitre 3. Commande d’un moteur asynchrone               (5 Semaines) 

Introduction, structure et fonctionnement, caractéristiques statiques et dynamiques, modèle d’un 
moteur asynchrone, principes de réglage de la vitesse, par alimentation à fréquence fixe, par 
récupération de l’énergie rotorique, par alimentation à fréquence variable, commande des moteurs 
asynchrones, moteur asynchrone alimenté par convertisseur statique, principe de la commande 
scalaire, principe de la commande vectorielle. 
 
Chapitre 4. Commande d’un moteur synchrone               (4 Semaines) 

Introduction, structure et fonctionnement, caractéristiques statiques et dynamiques, modèle d’un 
moteur synchrone, autopilotage d’un moteur synchrone. 
 
Mode d’évaluation:Contrôle continu: 40% ; Examen : 60%. 
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